Dla oséb powyzej 14 roku zycia
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Przed rozpoczeciem korzystania z produktu prosze
uwaznie przeczytaé niniejszg instrukcje obstugi.

Uwaga:

1 Instrukcje

Prosze uwaznie ¢ instrukcje uzy oraz cjaw
przypadku konserwaciji.

1.1 Wazna informacja

miejscu do wgladu, a takze w

(1) Niniejszy produkt nie jest zabawka. Jest to i i, kiére przy
profesjonalnej wiedzy zostalo z 6 lektrycznych,
transm\(era o wysoklej czestotliwosci itp., a zatem powinno by¢ i i i w
celu wszelkich wyp: zawsze musi ¢ urzadzenie w sposob bezpieczny.

Jedli nieprawidiowa obsluga spowoduje obrazenia ciata lub i Sci, to my, firma DENVER
ELECTRONICS A/S, nie bierzemy na siebie zadnej odpowiedzialnosci za jakiekolwiek podjete $rodki

bezpieczenstwa podczas obstugi urzadzenia, jako ze nie mamy kontroli nad sposobem konserwacii,
wykorzystania i obstugi urzadzenia.

(2) Niniejszy produkt nie jest przeznaczony dla uzytkownikow ponizej 14 roku zycia

(3) Uzycie drona moze by¢ w pewnych rnlejscach zabromone np. stacje kolejowe, lotniska, pojazdy powietrzne,
tereny zami itp. Nalezy ich wladz, czy uzywanie drona jest dozwolone w
pewnych miejscach publicznych i prywatnych Podczas uzywania drona nalezy zawsze pamietac o
nienaruszeniu prywatnosci innych oséb. Zrzekamy sie za wszelkie uzycie
drona.

(4) My, firma DENVER, nie bierzemy zadnej odpowiedzialno$ci za jakiekolwiek $rodki ostroznosci czy grzywny
wynikajace z obstugi, korzystania czy utraty kontroli po zy produktow. nie
obejmuje przypadkéw, w ktérych dron ulegt wypadkowi i zostat uszkodzony.

1.2 Srodki ostroznosci

Podczas latania nalezy drona utrzymywac z dala od tlumu, poniewaz jego lot to hobby o wysokim ryzyku. Zle
zmontowana lub uszkodzona rama gtéwna, wadliwy sprzet elektroniczny lub niewyszkolony operator moga
spowodowaé wypadki uszkodzenia urzgdzenia lub obraZen ciata. Nalezy zwraca¢ szczegdlng uwage na
bezpieczna obsluge.

(1) Nalezy ¢ z dala od ludzi i
,Predkosc¢ lotu oraz stan drona sg niepewne, wigc moze on by¢ przyczyna potencjalnego zagrozenia”.
Podczas wyboru miejsca do lotu nalezy pamigtac¢, ze powinno ono by¢ z dala od budynkéw, drzew i linii
zasilania. Nalezy UNIKAC lotu w lub blisko miejsc zatloczonych. Réwnoczesnie nalezy unikaé lotu w deszczu,
podczas burzy, grzmotéw i blyskawic, aby chronié mechanizm i jego elementy przed uszkodzeniem.

(2) Nalezy przechowywac z dala od wilgotnych miejsc.

Whnetrze drona sklada sie z precyzyjnych komponentéw elektrycznych. Nalezy unikaé wilgoci | oparéw
wodnych w celu ochrony mechanizmu i jego elementéw.

(3) Bezpieczna obstuga Dron pownnlen lata¢ zgodnle 2z kondycjg ﬂzyczna i zdolnosc\aml obsOug\ lotu
uzytkownika. Zmeczenie, tie i obstuga
zagrozenia.

(4) Nalezy trzymac sig z dala od obracajgcych sig $migiet. Twarz, ciato oraz publiczno$¢ powinny znajdowac sig
z dala od obracajacych sie $migiet. Obracajace sig $migta modelu tego rodzaju moga spowodowac powazne
obrazenia ciata.

(5) Zalecamy latanie dronem na wysokosci ponizej 10 metrow.

(6) Nalezy przechowywac z dala od zrédet gorgca.

Dron zrobiony jest z metalu, widkien, plastiku, komponentéw elektronicznych itp., wiec nalezy przechowywaé
go z dala od zrédet goraca oraz swiatta slonecznego. W przeciwnym razie moze ulec znieksztalceniu i
uszkodzeniu

1.3 Przed pierwszym lotem - Lista kontrolna

(1) Teren lotu powinien by¢ na otwartej przestrzeni. Sugerujemy przynajmniej 5 metréw diugosci na 5 metréw

szerokosci na 3 metréw wysokosci.

(2) Nalezy upewnic sig, ze odbiornik i nadajnik sg w petni natadowane.

(3) Przed uzyciem nalezy szczegdinie stosowac sig do kolejnosci wigczania/wytaczania. Podczas
rozpoczynania lotu nalezy najpierw wiaczyé nadajnik i podiaczy¢ kabel zasilania drona jako ostatni. Po
zakoriczeniu lotu nalezy najpierw odiqezyé kabel zasilania drona, a na koricu wylaczy nadajnik.

sig do potgczen moze ¢ utrate kontroli nad dronem, co moze
stanowié zagrozenie dla operatora i innych oséb. Nalezy stosowac sie do prawidiowej procedury wigczania i
wylaczania

(4) Nalezy upewnic sig, Zze potgczenie migdzy akumulatorem lub motorem jest stabilne. Ciagte wibracje moga
spowodowac zle polaczenie styku zasilania i przyczynié sie do utraty kontroli nad dronem.

1. INSTRUKSJONER

1.1 OBJASNIENIA ELEMENTOW URZADZENIA LATAJACEGO ORAZ AKCESORIOW

Kabel USB do fadowania

= 7 .
. (e TyO urzadzenia
s% Czerwone swiatlo Va latajacego
4 émigh nawigacyjne Niebieskie swiatio
nawigacyjne
1.2 Objasnienia funkgji pilota zdalnego sterowania

2. Wytgcznik zasilania
10. Kamera (opcjonalnie) 9.. Zmiana trybéw
6. Precyzyjny lot w przod/tyt
1. Wskaznik zasilania
3. Lewy dzojstik sterujacy 4. Prawy dzojstik sterujacy

5. Precyzyjne skrecanie
w lewo/prawo

7. Precyzyjny lot w lewo/prawo

8. Zmiana predkosci

1 Swiatlo wskaznika  |Wskazuje pojemnosc baterii pilota zdalnego sterowania i przypomina o réznych funkcjach;
zasilania

Kontroluje zasilaniem pilota zdalnego sterowania: ustaw przetagcznik w gérnej pozyciji, by

Wylacznik zasilania podigczyé zasilania lub ustaw przetacznik w dolnej pozycji, by odtaczy¢ zasilanie.

3 Pociagnij dzojstik do przodu lub do tytu, by sterowa¢ lotem urzadzenia latajgcego w gére lub
Lewy dzojstik w dét. Pociggnij dzojstik w lewo lub w prawo, by urzadzenie latajgce skrecito w lewo lub w
prawo.
4 Pociagnij dzojstik do przodu lub do tytu, by sterowa¢ lotem urzadzenia latajacego w przod
Prawy dzojstik lub w tyt. Pociagnij dzojstik w lewo lub w prawo, by sterowac lotem urzadzenia latajacego w
lewo lub w prawo.
5 Precyzyjny skretw  [Pomaga w skretu j w lewo lub prawo.
lewo/skret w prawo
6 Precyzyjny lot w Pomaga w doktadnym regulowani lotu urzadzenia latajacego w przéd lub w tyt.
przodityt
7 Precyzyjny lot w Pomaga w dokfadnym regulowani lotu urzadzenia latajacego w lewo lub w prawo.
lewo/prawo
8 . Regulacja predkosci skretu w lewo, skretu w prawo/poruszania si¢ do przodu, poruszania

Zmiana predkosci | gie’yo tyluiotu w lewo oraz lotu w prawo. W sumie dostepne sa 3 biegi: 30%, 60% i 100%.

9 Nacisnij i przytrzymaj przez 2 sekundy tryb ,obrot", by wejs¢ do trybu ,kompas”
Tryb
(bezkierunkowy).
10 Kamera (opcjonalnie) Naci$nij przyclskl,lby wejs¢ w (ryP .kamera”, po czym naci$nij i przytrzymaj przez 2 sekundy
przycisk, by wejs¢ do trybu ,film’

1.3 Instalacja baterii w pilocie zdalnego sterowania

1.3.1 Usun pokrywe baterii.
1.3.2 W16z 3 baterie ,AAA” zgodnie z biegunami.
1.3.3 Zamknij pokrywe baterii.

1.4 Ladowanie akumulatora litowego ARASV
1.4.1 Podtgcz kabel fadujgcy USB do portu USB komputera, a wskaznik sie wquczy Podigcz wtyczke
akumulatora do kabla tadujacego USB, a wskaznik zapali sie, oznaczajac . Po petnym r liu
wskaznik sie wytaczy.

1.4.2 Podtgcz wtyczke akumulatora do gniazda w kablu tadowania USB. Jesli wskaznik jest wigczony,
oznacza to, ze trwa fadowania. Jesli jest wytgczony, oznacza to, ze akumulator jest w petni natadowany.

tadowark Uwaga: czas fadowania wynosi
okolo 1 godzin
ausB 2 g .

polimerowo-lito
wy

1.5 Instalacja akumulatora w urzadzeniu latajagcym

1.5.1 Wi6z akumulator litowy do komory akumulatora.
1.5.2 Podtgcz wtyczke akumulatora litowego do gniazda w
urzadzeniu latajgcym.

2. KALIBRACJA URZADZENIA LATAJACEGO

NPo akceptacji kodu zgodnego z pilotem zdalnego sterowania urzadzenie latajgce powinno zosta¢
polozone na poziomej powierzchni. Nacisnij lewy dzojstik

sterujacy i prawy dzojstik sterujace na pilocie zdalnego
sterowania (jak pokazano na

ilustraji), dopoki $wiatta LED urzadzenia latajacego nie
zaczng miga. Po kalibracji $wiatta LED powroca do
normalnej pracy (jesli kierunek lotu v}
nie moze by¢ kontrolowany, a precyzyjne sterowania nie \_ \_ \_ \. \ \ \ \ \
ma zadnego wplywu na lot, kalibracja ta powinna to

skorygowac.)

3. STARTOWANIE

3.1 Startowanie (dopasowanie kodu migdzy urzadzeniem latajacym a pilotem zdalnego sterowania)

3.1.1 Zainstaluj w peni natadowany akumulator w urzadzeniu latajacym, nastepnie podigcz kabel zasilania
urzadzenia latajgcego oraz akumulator zgodnie z biegunami, po czym umies¢ urzadzenie na podiozu
przodem skierowanym w przéd. (Swiatlo urzadzenia latajacego bedzie miga¢

3.1.2 Ustaw wigcznik zasilania pilota zdalnego
sterowania (czerwony wskaznik $wietiny bedzie
migac), nacisnij lewy dzojstik maksymalnie do gory, a
nastepnie w dét. Rozpocznie si¢ dopasowywanie
kodu migdzy urzadzeniem latajacym a pilotem
zdalnego sterowania. Po zakonczeniu
dopasowywania kodu wskazniki zasilania pilota
zdalnego sterowania i urzadzenia latajgcego
powrécg do normalnego stanu.

3.2 Obstuga i sterowanie

Lewy dzojstik steruje lotem w gore/dot
urzadzenia latajacego

Lewy dzojstik steruje obrotem wlewolprawo
urzqdzenla latajacego

Prawy dzojstik steruje lotem w przédi/tyt
urzadzenia latajacego

Prawy dzojstik steruje lotem w lewo/prawo
urzadzenia latajacego

3.3 Dostrajanie

Jesli urzadzenie latajace podczas pracy nie leci

precyzyjnie (odchylenie od obrotu/w przéd oraz w

tyt/w lewo i prawo), kliknij odpowiedni przycisk

dostrajania w kierunku odwrotnym w celu regulacji.

Na przyktad, jesli urzadzenie latajgce ma

odchlenie lotu w przéd, kliknij przycisk ,dostrajanie

w przod/w tyt", by ustawic, jak wskazano na

ilustracji.

4. USTAWIANIE CZULOSCI

Urzadzenie latajgce moze osiggnaé trzy tryby predkosci:

wolno (30%), $rednio (60%) oraz szybko (100%).

Kliknij przycisk ,zmiana predkosci” dla ustawien:

4.1 Po dostrojeniu przycisku rozlegnie si¢ jeden raz dzwiek (wskaznik zasilania zamiga jeden raz), co oznacza,ze
urzadzenie latajace przeszio do trybu wolnego lotu (czuto$¢ do 30%).

4.2 Po dostrojeniu przycisku rozlegnie si¢ dwa razy dzwiek (wskaznik zasilania zamiga dwa razy), co oznacza, ze
urzadzenie latajace przeszio do trybu $redniej predkosci lotu (czuto$¢ do 60%).

4.3 Po dostrojeniu przycisku rozlegnie sig trzy razy dzwiek (wskaznik zasilania zamiga trzy razy), co oznacza, ze

urzadzenie latajgce przeszto do trybu szybkiego lotu (czuto$¢ do 100%).

5. ZDOLNOSC OBROTU W POWIETRZU

Urzadzenie latajgce moze wykonac w trakcie lotu obrét o 360 stopni. Mozna tego dokonac w nastgpujacy sposob.
Aby lepiej przeprowadzi¢ czynno$¢ obrotu, nalezy upewnic si¢, ze urzadzenie latajace znajduje si¢ 3 metry ponad
ziemia. Najlepiej jest przeprowadzi¢ obrot, gdy wysoko$¢ urzadzenia wzrasta, gdyz po dokonaniu obrotu tatwiej

jest utrzymac wysokos¢.

Kliknij ,obrét”, nastepnie naciénij prawy dzojstik
sterujacy w lewo, a potem na
$rodek.

Kliknij ,obrét”, nastepnie nacisnij prawy dzojstik
sterujgcy w prawo, a potem na
$rodek.

Kliknij ,obrét”, nastepnie naciénij prawy dzojstik
sterujacy w przod, a potem na
$rodek.

Kliknij ,obrot”, nastepnie nacisnij prawy dzojstik
sterujacy w tyt, a potem na
$rodek.

6. TRYB KOMPASU (BEZKIERUNKOWY)

6.1 Podczas dopasowywania kodu przéd urzadzenia j musi by¢ y do przodu, w
razie kierunek bedzie nieprawidtowy po wigczeniu ,trybu kompasu”.
6.2 Jesli uzytkownik chce uzy¢ ,trybu kompasu”, nalezy nacisna¢ na 2 sekundy przycisk ,tryb”, a urzadzenie
latajgce automatycznie zablokuje kierunek.
6.3 Jesli uzytkownik chce wylgczy¢ ,tryb kompasu”, nalezy ponownie nacisna¢ przycisk ,tryb”, by wyjs¢ z ,trybu
kompasu’”.

7. KORZYSTANIE Z KAMERY (OPCJONALNIE)

7.1 Po wigczeniu i j ¢ od kodu z pilotem zdalnego sterowania.

7.2 Nacisnij przycisk ,kamera”, by zrobi¢ zdjecie (czerwone $wiatetko kamery zamiga jeden raz).

7.3 Nacisna¢ i przytrzymac przez 2 sekundy przycisk ,kamera”, by wejs¢ do trybu filmu (czerwone $wiatetko
kamery bedzie ciggle migac¢). Nastepnie ponownie nacisnaé i przytrzymac przycisk ,kamera”, by wyjs¢ z trybu
filmu.

7.4 Wyjsc z trybu filmu, odigczy¢ zasilania i na koniec wyjac karte SD.

8. INSTALACJA | DEMONTAZ SMIGLA

Smigto urzadzenia latajacego nie jest takie samo
dla kazdego elementu. Kazde $migto jest
oznaczone literg ,A” lub ,B”". Podczas instalacji
$migta nalezy prawidtowo zainstalowac zgodnie z
odpowiednim oznaczeniem wskazanym ponize;.
Jesli $migto nie jest prawidiowo zainstalowane,
urzadzenie latajgce nie bedzie w stanie sig unies¢

lub obréci¢ badz spadnie.

9. ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

1. Pilot zdalnego sterowania nie dopasowuje kodu precyzyjnego lotu w czterech osiach
Odpowiedz: Sprawdzi¢, czy przycisk predkosci pilota zdalnego sterowania jest naci$nigty do najnizszej
wartosci, a podczas rozpoczynania dopasowywania kodu nie dotykac innych przetgcznikéw lub dostrajac.

2. Smiglo sie nie obraca lub bardzo powoli pracuje Odpowiedz:

(1) Stan natadowania akumulatora litowego jest niski;

(2) Nalezy ponownie dopasowac kod;

(3)Nacisna¢ przycisk predkosci do najnizszej wartosci, by urzadzenie latajace wylgdowato, a po 3-sekundowej
przerwie ponownie wystartowac.

3. Lot urzadzenia latajgcego jest nierowny, glosny i trzesie sig
Odpowiedz: Sprawdzi¢, czy silnik, obudowa oraz $migta s prawidtowo zainstalowane.

4. Smigo sie nie obraca i urzadzenie nie startuje
Odpowiedz:

(1) Sprawdzi¢, czy topaty $migta A/B sg prawidiowo
zainstalowane; w przeciwnym razie przeprowadzi¢ instalacje
$migiet, jak pokazano ponizej;

(2) Silnik jest nieprawidtowo zainstalowany; sprawdzic, czy
silnik jest prawidtowo zainstalowany; kazdy silnik jest
wyposazony w kabel w dwéch kolorach, na ponizszej ilustracji
pokazano prawidiows instalacje silnika.=

A

5. Jeden lub wigcej silnikéw nie obracajg si¢ Odpowiedz:

(1) Silnik jest uszkodzony; dodaj nowy silnik;

(2) Kabel silnika odtaczyt sie, nalezy przyspawac z powrotem;

(3)Tranzystor na plytce scalonej w pilocie zdalnego sterowania jest wypalony; uzyj nowego pilota
zdalnego sterowania.

6. Po ponownej kalibracji urzadzenie latajgce odchyla si¢ w zawieszeniu Odpowiedz:

Potozy¢ w pozycji poziomej, utozy¢ kilka warstw papieru, by wypetni¢ azymut odchylenia (grubos¢
papieru zalezy od stopnia odchylenia), a nastgpnie akcelerometr moze by¢ skalibrowany w pozycji
poziomej w celu rozwigzania problemu odchylenia.

7. Nie obraca sie Odpowiedz: Stan natadowania akumulatora litowego jest niski; nalezy
natadowac¢

WSZELKIE PRAWA ZASTRZEZONE. PRAWA AUTORSKIE
DENVER ELECTRONICS A/S
Urzadzenia elektryczne i elektroniczne oraz baterie zawierajg materiaty, komponenty i substancje,
ktére moga by¢ niebezpieczne dla zdrowia i $rodowiska, jezeli zuzyte materiaty (urzadzenia
elektryczne i elektroniczne oraz baterie) nie sg utylizowane prawidtowo.

Urzadzenia elektryczne i elektroniczne oraz baterie sg oznaczone symbolem przekreslonego
pojemnika na $mieci (zob. ponizej). Ten symbol oznacza, ze urzadzenia elektryczne i elektroniczne
oraz baterie nie powinny by¢ utylizowane razem z odpadami komunalnymi.

Wazne jest, abys jako uzytkownik koricowy wyrzucat zuzyte baterie w odpowiednich i
przeznaczonych do tego miejscach. W ten sposéb mozna zapewni¢ prawidtowy recykling zuzytych
baterii zgodnie z przepisami i bez zagrozenia srodowiska.

We wszystkich miastach wyznaczono punkty zbiérki (np. recykling), w ktérych mozna bezptatnie
odda¢ zuzyte urzadzenia elektryczne i elektroniczne oraz baterie, a nawet zapewniono mozliwo$¢
ich odbioru w miejscu zamieszkania uzytkownikéw. Dodatkowe informacje mozna uzyska¢ w
wydziale technicznym urzedu miasta.
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Inter Sales A/S niniejszym o$wiadcza, ze typ urzadzenia

radiowego DRO-110 jest zgodny z dyrektywg 2014/53/UE. Petny

tekst deklaracji zgodnos$ci UE jest dostepny pod nastgpujgcym I
adresem internetowym:

http://www.denver-electronics.com/denver-dro-110/




