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Ładowark
a USB

Uwaga: czas ładowania wynosi
około 1 godzinę.

Akumulator
polimerowo-lito
wy

Uwaga: Kabel ładowania USB może 
być podłączony do większości 
ładowarek od smartfonów lub źródeł
zasilania telefonów komórkowych lub 
interfejsów USB w pojazdach. 
Napięcie interfejsu USB wynosi 5
V ± 0,5 V.

2.  KALIBRACJA URZĄDZENIA LATAJĄCEGO

 

  

 

 

 

 
 

Uwaga: Gdy światło nawigacyjne urządzenia latającego zacznie migać, to znaczy, że stan naładowania 
akumulatora jest niski. W takim wypadku należy przyprowadzić urządzenie latające do użytkownika, by 
uniknąć automatycznego wyłącznie zasilania z powodu niskiego stanu akumulatora jako 
zabezpieczenia przed niskim napięciem.

 

  

 

 
  

 

  
 

 

  

 de joystick 

 

  

6.  TRYB KOMPASU (BEZKIERUNKOWY)

7.  KORZYSTANIE Z KAMERY (OPCJONALNIE)

6.1 Podczas dopasowywania kodu przód urządzenia latającego musi być skierowany do przodu, w przeciwnym 
   razie kierunek będzie nieprawidłowy po włączeniu „trybu kompasu”.
6.2 Jeśli użytkownik chce użyć „trybu kompasu”, należy nacisnąć na 2 sekundy przycisk „tryb”, a urządzenie  
    latające automatycznie zablokuje kierunek.
6.3 Jeśli użytkownik chce wyłączyć „tryb kompasu”, należy ponownie nacisnąć przycisk „tryb”, by wyjść z „trybu
  kompasu”.

7.1 Po włączeniu urządzenia latającego rozpocząć od dopasowania kodu z pilotem zdalnego sterowania.
7.2 Naciśnij przycisk „kamera”, by zrobić zdjęcie (czerwone światełko kamery zamiga jeden raz).
7.3 Nacisnąć i przytrzymać przez 2 sekundy przycisk „kamera”, by wejść do trybu filmu (czerwone światełko 
     kamery będzie ciągle migać). Następnie ponownie nacisnąć i przytrzymać przycisk „kamera”, by wyjść z trybu 
     filmu.
7.4 Wyjść z trybu filmu, odłączyć zasilania i na koniec wyjąć kartę SD.

Uwaga:  1. Należy stosować się do powyższych kroków. W przeciwnym razie można spowodować   
           nieprawidłowe działanie.
          2. Podczas robienia zdjęć, z powodu czasu koniecznego do ich  zapisania, przerwa między  
         robieniem zdjęć powinna nie być krótsza niż 2 sekundy.
          3. Jeśli dane nie mogą być zapisane na karcie SD, należy ją przed użyciem sformatować. 

  
 

 

 

 

 

 

 

 

Polski  

 

NPo akceptacji kodu zgodnego z pilotem zdalnego sterowania urządzenie latające powinno zostać
położone na poziomej powierzchni. Naciśnij lewy dżojstik 
sterujący i prawy dżojstik sterujące na pilocie zdalnego 
sterowania (jak pokazano na
ilustracji), dopóki światła LED urządzenia latającego nie 
zaczną migać. Po kalibracji światła LED powrócą do 
normalnej pracy (jeśli kierunek lotu urządzenia latającego 
nie może być kontrolowany, a precyzyjne sterowania nie 
ma żadnego wpływu na lot, kalibracja ta powinna to 
skorygować.)

3.2 Obsługa i sterowanie
Uwaga: unikać braku kontroli; podczas sterowania poruszającym się urządzeniem latającym należy 
zawsze zwracać uwagę na powolne poruszanie dżojstikami sterującymi, gdyż w przeciwnym razie 
urządzenie latające utraci nieco mocy przez pilota zdalnego sterowania; w takim wypadku można 
zwiększyć nieco prędkość, by zachować konkretną wysokość otu podczas ćwiczeń.

Lewy dżojstik steruje lotem w górę/dół
urządzenia latającego

Lewy dżojstik steruje obrotem w lewo/prawo
urządzenia latającego

Prawy dżojstik steruje lotem w lewo/prawo
urządzenia latającego

Prawy dżojstik steruje lotem w przód/tył
urządzenia latającego

Kliknij „obrót”, następnie naciśnij prawy dżojstik 
sterujący w lewo, a potem na
środek.

Kliknij „obrót”, następnie naciśnij prawy dżojstik 
sterujący w prawo, a potem na
środek.

Kliknij „obrót”, następnie naciśnij prawy dżojstik 
sterujący w przód, a potem na
środek.

Kliknij „obrót”, następnie naciśnij prawy dżojstik 
sterujący w tył, a potem na
środek.

8.  INSTALACJA I DEMONTAŻ ŚMIGŁA

Śmigło urządzenia latającego nie jest takie samo 
dla każdego elementu. Każde śmigło jest 
oznaczone literą „A” lub „B”. Podczas instalacji 
śmigła należy prawidłowo zainstalować zgodnie z 
odpowiednim oznaczeniem wskazanym poniżej. 
Jeśli śmigło nie jest prawidłowo zainstalowane,
urządzenie latające nie będzie w stanie się unieść 
lub obrócić bądź spadnie.

9.  ROZWIĄZYWANIE PROBLEMÓW

4.  Śmigło się nie obraca i urządzenie nie startuje
Odpowiedź: 
(1) Sprawdzić, czy łopaty śmigła A/B są prawidłowo 
zainstalowane; w przeciwnym razie przeprowadzić instalację 
śmigieł, jak pokazano poniżej; 
(2) Silnik jest nieprawidłowo zainstalowany; sprawdzić, czy 
silnik jest prawidłowo zainstalowany; każdy silnik jest 
wyposażony w kabel w dwóch kolorach, na poniższej ilustracji 
pokazano prawidłową instalację silnika.=

INSTRUKCJE

WWW.DENVER-ELECTR0NICS.COM
Przed rozpoczęciem korzystania z produktu proszę 

uważnie przeczytać niniejszą instrukcje obsługi.

Uwaga:
1  Instrukcje
Proszę uważnie przeczytać instrukcję użytkownika oraz zachować ją w bezpiecznym miejscu do wglądu, a także w 
przypadku konserwacji.
1.1 Ważna informacja
(1)  Niniejszy produkt nie jest zabawką. Jest to skomplikowane urządzenie, które przy wykorzystaniu 
     profesjonalnej wiedzy zostało stworzone z elementów mechanicznych, elektrycznych, powietrznych, 
     transmitera o wysokiej  częstotliwości itp., a zatem powinno być prawidłowo zainstalowane i wyregulowane w 
     celu uniknięcia wszelkich wypadków. Właściciel zawsze musi obsługiwać urządzenie w sposób bezpieczny. 
    Jeśli nieprawidłowa obsługa spowoduje obrażenia ciała lub uszkodzenie własności, to my, firma DENVER 
     ELECTRONICS A/S, nie bierzemy na siebie żadnej odpowiedzialności za jakiekolwiek podjęte środki 
    bezpieczeństwa podczas obsługi urządzenia, jako że nie mamy kontroli nad sposobem konserwacji, 
    wykorzystania i obsługi urządzenia.
(2)  Niniejszy produkt nie jest przeznaczony dla użytkowników poniżej 14 roku życia.
(3)  Użycie drona może być w pewnych miejscach zabronione, np. stacje kolejowe, lotniska, pojazdy powietrzne, 
    tereny zamieszkałe itp. Należy sprawdzić u odpowiednich władz, czy używanie drona jest dozwolone w 
    pewnych miejscach publicznych i prywatnych. Podczas używania drona należy zawsze pamiętać o 
    nienaruszeniu prywatności innych osób. Zrzekamy się odpowiedzialności za wszelkie niestosowne użycie 
   drona.
(4)  My, firma DENVER, nie bierzemy żadnej odpowiedzialności za jakiekolwiek środki ostrożności czy grzywny
    wynikające z obsługi, korzystania czy utraty kontroli po dokonaniu sprzedaży produktów. Gwarancja nie 
    obejmuje  przypadków, w których dron uległ wypadkowi i został uszkodzony. 
1.2 Środki ostrożności
     Podczas latania należy drona utrzymywać z dala od tłumu, ponieważ jego lot to hobby o wysokim ryzyku. Źle
     zmontowana lub uszkodzona rama główna, wadliwy sprzęt elektroniczny lub niewyszkolony operator mogą    
    spowodować  wypadki uszkodzenia urządzenia lub obrażeń ciała. Należy zwracać szczególną uwagę na  
    bezpieczną obsługę.
(1)  Należy zachowywać z dala od ludzi i przeszkód.
   „Prędkość lotu oraz stan drona są niepewne, więc może on być przyczyną potencjalnego zagrożenia”. 
    Podczas wyboru miejsca do lotu należy pamiętać, że powinno ono być z dala od budynków, drzew i linii 
   zasilania. Należy UNIKAĆ lotu w lub blisko miejsc zatłoczonych. Równocześnie należy unikać lotu w deszczu, 
    podczas burzy, grzmotów i błyskawic, aby chronić mechanizm i jego elementy przed uszkodzeniem.
(2)  Należy przechowywać z dala od wilgotnych miejsc.
    Wnętrze drona składa się z precyzyjnych komponentów elektrycznych. Należy unikać wilgoci i oparów 
    wodnych w celu ochrony mechanizmu i jego elementów.
(3)  Bezpieczna obsługa Dron powinien latać zgodnie z kondycją fizyczną i zdolnościami obsługi lotu 
    użytkownika. Zmęczenie, zobojętnienie i nieprawidłowa obsługa zwiększają możliwość przypadkowego 
    zagrożenia.
(4)  Należy trzymać się z dala od obracających się śmigieł. Twarz, ciało oraz publiczność powinny znajdować się 
    z dala od obracających się śmigieł. Obracające się śmigła modelu tego rodzaju mogą spowodować poważne 
     obrażenia ciała.
(5)  Zalecamy latanie dronem na wysokości poniżej 10 metrów.
(6)  Należy przechowywać z dala od źródeł gorąca.
     Dron zrobiony jest z metalu, włókien, plastiku, komponentów elektronicznych itp., więc należy przechowywać 
     go z dala od źródeł gorąca oraz światła słonecznego. W przeciwnym razie może ulec zniekształceniu i 
     uszkodzeniu.
1.3 Przed pierwszym lotem - Lista kontrolna
(1)  Teren lotu powinien być na otwartej przestrzeni. Sugerujemy przynajmniej 5 metrów długości na 5 metrów
      szerokości na 3 metrów wysokości.
(2)  Należy upewnić się, że odbiornik i nadajnik są w pełni naładowane.
(3)  Przed użyciem należy szczególnie stosować się do kolejności włączania/wyłączania. Podczas 
    rozpoczynania lotu należy najpierw włączyć nadajnik i podłączyć kabel zasilania drona jako ostatni. Po 
    zakończeniu lotu należy najpierw odłączyć kabel zasilania drona, a na końcu wyłączyć nadajnik. 
     Niezastosowanie się do kolejności połączeń może spowodować utratę kontroli nad dronem, co może 
    stanowić zagrożenie dla operatora i innych osób. Należy stosować się do prawidłowej procedury włączania i 
     wyłączania.
(4)  Należy upewnić się, że połączenie między akumulatorem lub motorem jest stabilne. Ciągłe wibracje mogą
    spowodować złe połączenie styku zasilania i przyczynić się do utraty kontroli nad dronem.

1.3.1 Usuń pokrywę baterii.
1.3.2 Włóż 3 baterie „AAA” zgodnie z biegunami.
1.3.3 Zamknij pokrywę baterii.

1.5 Instalacja akumulatora w urządzeniu latającym
1.5.1 Włóż akumulator litowy do komory akumulatora.
1.5.2 Podłącz wtyczkę akumulatora litowego do gniazda w
urządzeniu latającym.

3.  STARTOWANIE
3.1 Startowanie (dopasowanie kodu między urządzeniem latającym a pilotem zdalnego sterowania)
3.1.1 Zainstaluj w pełni naładowany akumulator w urządzeniu latającym, następnie podłącz kabel zasilania 
urządzenia latającego oraz akumulator zgodnie z biegunami, po czym umieść urządzenie na podłożu 
przodem skierowanym w przód. (Światło urządzenia latającego będzie migać

3.3 Dostrajanie
Jeśli urządzenie latające podczas pracy nie leci 
precyzyjnie (odchylenie od obrotu/w przód oraz w 
tył/w lewo i prawo), kliknij odpowiedni przycisk
dostrajania w kierunku odwrotnym w celu regulacji. 
Na przykład, jeśli urządzenie latające ma 
odchlenie lotu w przód, kliknij przycisk „dostrajanie 
w przód/w tył”, by ustawić, jak wskazano na 
ilustracji.
4.  USTAWIANIE CZUŁOŚCI
Urządzenie latające może osiągnąć trzy tryby prędkości:
wolno (30%), średnio (60%) oraz szybko (100%).
Kliknij przycisk „zmiana prędkości” dla ustawień:
4.1 Po dostrojeniu przycisku rozlegnie się jeden raz dźwięk (wskaźnik zasilania zamiga jeden raz), co oznacza,że 
     urządzenie latające przeszło do trybu wolnego lotu (czułość do 30%).
4.2 Po dostrojeniu przycisku rozlegnie się dwa razy dźwięk (wskaźnik zasilania zamiga dwa razy), co oznacza, że
     urządzenie latające przeszło do trybu średniej prędkości lotu (czułość do 60%).
4.3 Po dostrojeniu przycisku rozlegnie się trzy razy dźwięk (wskaźnik zasilania zamiga trzy razy), co oznacza, że
urządzenie latające przeszło do trybu szybkiego lotu (czułość do 100%).

Uwaga: Przycisk ten może służyć do regulacji czułości urządzenia latającego. Im większa jest 
czułość, tym szybciej urządzenie latające reaguje.

5.  ZDOLNOŚĆ OBROTU W POWIETRZU

Urządzenie latające może wykonać w trakcie lotu obrót o 360 stopni. Można tego dokonać w następujący sposób. 
Aby lepiej przeprowadzić czynność obrotu, należy upewnić się, że urządzenie latające znajduje się 3 metry ponad 
ziemia. Najlepiej jest przeprowadzić obrót, gdy wysokość urządzenia wzrasta, gdyż po dokonaniu obrotu łatwiej 
jest utrzymać wysokość.

Dla osób powyżej 14 roku życia

 

 

  

 

Kabel USB do ładowania

4 śmigła

Czerwone światło 
nawigacyjne

Tył urządzenia 
latającego

Niebieskie światło
nawigacyjne

1.2 Objaśnienia funkcji pilota zdalnego sterowania

2. Wyłącznik zasilania
10. Kamera (opcjonalnie)

1. Wskaźnik zasilania

3. Lewy dżojstik sterujący

5. Precyzyjne skręcanie 
w lewo/prawo

8. Zmiana prędkości

4. Prawy dżojstik sterujący

7. Precyzyjny lot w lewo/prawo

1.  Pilot zdalnego sterowania nie dopasowuje kodu precyzyjnego lotu w czterech osiach
     Odpowiedź: Sprawdzić, czy przycisk prędkości pilota zdalnego sterowania jest naciśnięty do najniższej    
    wartości, a podczas rozpoczynania dopasowywania kodu nie dotykać innych przełączników lub dostrajać.
2.  Śmigło się nie obraca lub bardzo powoli pracuje Odpowiedź: 
(1) Stan naładowania akumulatora litowego jest niski; 
(2) Należy ponownie dopasować kod; 
(3)Nacisnąć przycisk prędkości do najniższej wartości, by urządzenie latające wylądowało, a po 3-sekundowej 
    przerwie ponownie wystartować.
3.  Lot urządzenia latającego jest nierówny, głośny i trzęsie się
    Odpowiedź: Sprawdzić, czy silnik, obudowa oraz śmigła są prawidłowo zainstalowane.

1.  INSTRUKSJONER

Przód urządzenia latającego
Kamera (opcjonalnie)

6. Precyzyjny lot w przód/tył

9. . Zmiana trybów

 

1 Światło wskaźnika 
zasilania 

Wskazuje pojemność baterii pilota zdalnego sterowania i przypomina o różnych funkcjach; 

2 Wyłącznik zasilania Kontroluje zasilaniem pilota zdalnego sterowania: ustaw przełącznik w górnej pozycji, by 
podłączyć zasilania lub ustaw przełącznik w dolnej pozycji, by odłączyć zasilanie. 

3 
Lewy dżojstik 

Pociągnij dżojstik do przodu lub do tyłu, by sterować lotem urządzenia latającego w górę lub 
w dół. Pociągnij dżojstik w lewo lub w prawo, by urządzenie latające skręciło w lewo lub w 
prawo. 

4 
Prawy dżojstik 

Pociągnij dżojstik do przodu lub do tyłu, by sterować lotem urządzenia latającego w przód 
lub w tył. Pociągnij dżojstik w lewo lub w prawo, by sterować lotem urządzenia latającego w 
lewo lub w prawo. 

5 Precyzyjny skręt w 
lewo/skręt w prawo 

Pomaga w dokładnym regulowaniu skrętu urządzenia latającego w lewo lub prawo. 

6 Precyzyjny lot w 
przód/tył 

Pomaga w dokładnym regulowani lotu urządzenia latającego w przód lub w tył. 

7 Precyzyjny lot w 
lewo/prawo 

Pomaga w dokładnym regulowani lotu urządzenia latającego w lewo lub w prawo. 

8 Zmiana prędkości Regulacja prędkości skrętu w lewo, skrętu w prawo/poruszania się do przodu, poruszania 
się do tyłu/lotu w lewo oraz lotu w prawo. W sumie dostępne są 3 biegi: 30%, 60% i 100%. 

 

9 Tryb Naciśnij i przytrzymaj przez 2 sekundy tryb „obrót”, by wejść do trybu „kompas” 
(bezkierunkowy). 

10 Kamera (opcjonalnie) Naciśnij przycisk, by wejść w tryb „kamera”, po czym naciśnij i przytrzymaj przez 2 sekundy 
przycisk, by wejść do trybu „film”. 

1.3 Instalacja baterii w pilocie zdalnego sterowania 

 

1.4 Ładowanie akumulatora litowego
1.4.1 Podłącz kabel ładujący USB do portu USB komputera, a wskaźnik się wyłączy. Podłącz wtyczkę 
akumulatora do kabla ładującego USB, a wskaźnik zapali się, oznaczając ładowanie. Po pełnym naładowaniu 
wskaźnik się wyłączy. 
1.4.2 Podłącz wtyczkę akumulatora do gniazda w kablu ładowania USB. Jeśli wskaźnik jest włączony, 
oznacza to, że trwa ładowania. Jeśli jest wyłączony, oznacza to, że akumulator jest w pełni naładowany.

3.1.2 Ustaw włącznik zasilania pilota zdalnego 
sterowania (czerwony wskaźnik świetlny będzie 
migać), naciśnij lewy dżojstik maksymalnie do góry, a 
następnie w dół. Rozpocznie się dopasowywanie 
kodu między urządzeniem latającym a pilotem 
zdalnego sterowania. Po zakończeniu 
dopasowywania kodu wskaźniki zasilania pilota 
zdalnego sterowania i urządzenia latającego 
powrócą do normalnego stanu.

5.  Jeden lub więcej silników nie obracają się Odpowiedź:
(1) Silnik jest uszkodzony; dodaj nowy silnik; 
 (2) Kabel silnika odłączył się, należy przyspawać z powrotem; 
 (3)Tranzystor na płytce scalonej w pilocie zdalnego sterowania jest wypalony; użyj nowego pilota  
  zdalnego sterowania.

6.  Po ponownej kalibracji urządzenie latające odchyla się w zawieszeniu Odpowiedź:
Położyć w pozycji poziomej, ułożyć kilka warstw papieru, by wypełnić azymut odchylenia (grubość 
papieru zależy od stopnia odchylenia), a następnie akcelerometr może być skalibrowany w pozycji 
poziomej w celu rozwiązania problemu odchylenia.
7.  Nie obraca się Odpowiedź: Stan naładowania akumulatora litowego jest niski; należy 
naładować

WSZELKIE PRAWA ZASTRZEŻONE. PRAWA AUTORSKIE 
DENVER ELECTRONICS A/S

Urządzenia elektryczne i elektroniczne oraz baterie zawierają materiały, komponenty i substancje, 
które mogą być niebezpieczne dla zdrowia i środowiska, jeżeli zużyte materiały (urządzenia 
elektryczne i elektroniczne oraz baterie) nie są utylizowane prawidłowo.

Urządzenia elektryczne i elektroniczne oraz baterie są oznaczone symbolem przekreślonego 
pojemnika na śmieci (zob. poniżej). Ten symbol oznacza, że urządzenia elektryczne i elektroniczne 
oraz baterie nie powinny być utylizowane razem z odpadami komunalnymi. 

Ważne jest, abyś jako użytkownik końcowy wyrzucał zużyte baterie w odpowiednich i 
przeznaczonych do tego miejscach. W ten sposób można zapewnić prawidłowy recykling zużytych 
baterii zgodnie z przepisami i bez zagrożenia środowiska.

We wszystkich miastach wyznaczono punkty zbiórki (np. recykling), w których można bezpłatnie 
oddać zużyte urządzenia elektryczne i elektroniczne oraz baterie, a nawet zapewniono możliwość 
ich odbioru w miejscu zamieszkania użytkowników. Dodatkowe informacje można uzyskać w 
wydziale technicznym urzędu miasta.

Importer:
DENVER ELECTRONICS A/S
Omega 5A, Soeften
DK-8382 Hinnerup
www.facebook.com/denverelectronics

Inter Sales A/S niniejszym oświadcza, że typ urządzenia 
radiowego DRO-110  jest zgodny z dyrektywą 2014/53/UE. Pełny 
tekst deklaracji zgodności UE jest dostępny pod następującym 
adresem internetowym: 
http://www.denver-electronics.com/denver-dro-110/

1.1 OBJAŚNIENIA ELEMENTÓW URZĄDZENIA LATAJĄCEGO ORAZ AKCESORIÓW
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